Linearni algebra 1

Grupy a télesa

Ukol 2.1. Nech{ M je mnozina étvercovych realnych matic fadu tFi (t.j. matic A € R¥*3) majicich
nulovy soucet prvku na hlavni diagonéle.

Rozhodnéte, zda je (M, +) grupa, kde operace + je obvykly maticovy soucet.  [6 b]

Ukol 2.2. Najdéte viechny symetrie péticipé hvézdy (rotace, osové symetrie) a popiste je permu-
tacemi. Pro kazdou permutaci urcete jeji inverzni permutaci.
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Ukol 2.3. Rozhodnéte (a f4dné zdivodnéte), zda je télesem:
(a) mnozina {—1,0,1} s klasickym sc¢itdnim a ndsobenim,
(b) mnozina Z(v/2) = {a + bv/2 : a,b € Z} s klasickym scitanim a nasobenfm,
(¢) mnozina Q(v/2) = {a + bv/2 : a,b € Q} s klasickym scitdnim a nasobenfm.
[6 b]

Ukol 2.4. Nad télesem Zs vyfeste maticovou rovnici

CT'(X —2D)'+B=3A-FE
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